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ベクトル場の発散(divergence)と回転(rotation)の演
算法

面積分
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＋ ―

「電界を電気力線で表したときに，もし電気力線
に端があれば、その端が電荷である。」
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微分演算子を要素とするベクトル

例：スカラ場 V(x,y,z) に対して，
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（divergence, ダイバージェンス）
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（rotation）
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渦なし

ベクトル場

湧き出し
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div  E = 3, rot  E = [0 0 0]T
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渦なし

ベクトル場
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渦あり
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渦あり

ベクトル場

湧き出し
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渦あり

ベクトル場

吸い込み
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演算子ナブラの導入

発散と回転の演算法

発散と回転の，湧き出し，吸い込み，渦との関係
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渦あり

ベクトル場

湧き出し
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